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1. ZASTOSOWANIE

Sterownik mocy RP3 jest bezstykowym tréjfazowym urzadzeniem energoelek-

tronicznym, zawierajacym tacznik tyrystorowy i elektroniczny uktad wyzwalania

bramkowego. Umozliwia regulacje mocy dostarczanej z tréjfazowego zrédta
napiecia przemiennego do odbiornika energii elektrycznej w funkcji wejsciowego
sygnatu sterujacego.

Sterownik mocy RP3 jest przeznaczony do tréjfazowych urzadzen wykonawczych

z odbiornikami rezystancyjnymi lub rezystancyjno-indukcyjnymi w uktadach ste-

rowania i automatycznej regulacji temperatury.

Obszar zastosowan sterownikéw mocy RP3 obejmuje:

e piece elektryczne i konstrukcje suszarnicze; zwtaszcza przemystowe piece
tunelowe i kolpakowe, piece do wyzarzania i lutowania twardego, piece
tyglowe i wytapiacze, piece suszarnicze, piece z hartowaniem w kapielach
solnych;

e urzadzenia inzynierii mechanicznej; agregaty i wyttaczarki do obrobki two-
rzyw sztucznych, urzadzenia do nawijania i odpuszczania sprezyn, zgrze-
warki punktowe i liniowe;

e produkcje szkta oraz szkliwienie; instalacje i urzadzenia do suszenia w pod-
czerwieni i nadfiolecie, kadzie do wytopu szkfa i grzanie podajnikéw, piece
do formowania szkta;

e przemyst chemiczny i naftowy; grzejniki oktadzinowe instalacji rurowych,
instalacje podgrzewajace.

2. WYMAGANIA PODSTAWOWE, BEZPIECZENSTWO
UZYTKOWANIA

Sterowniki mocy stosowane sg w instalacjach silnopragdowych, w ktérych wystepujg

urzadzenia pod napigciem mogace stanowi¢ zrodto niebezpieczenstwa.

Ze wzgledu na bezpieczenstwo personelu powinno sie przestrzegaé nastepujacych

zasad:

e urzadzenia mogaq by¢ instalowane, obstugiwane oraz konserwowane
wylacznie przez odpowiednio wykwalifikowany personel, posiadajacy
niezbedna wiedze o sprzecie.

e sterownik mocy typu RP3 powinien by¢ podtaczony do sieci
elektroenergetycznej zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami
i normami dotyczacymi instalacji elektrycznych, w szczegélnosci
dotyczacych ochrony przeciwporazeniowej.

e podczas uruchamiania i obstugi urzadzenia, nalezy stosowac sie
do zalecen zawartych w niniejszej instrukcji obstugi (w szczegolnosci
punkty 4, 5i 6).

Wykwalifikowany personel to osoby, ktére zaznajomione sg z instrukcja,

montazem, uruchomieniem i obstugg produktu oraz posiadajg odpowiednie

kwalifikacje do wykonania tych czynnosci.
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3. ZESTAW STEROWNIKA

W sktad zestawu sterownika wchodza:
— sterownik RP3 1 szt.
— instrukcja obstugi 1 szt.

4. INSTALOWANIE

4.1. Wymiary gabarytowe i montazowe

Sterownik mocy typu RP3 przeznaczony jest do montazu na $cianie za pomoca
uchwytow. Wymiary gabarytowe sterownika oraz rozstaw otworéw montazowych
i spos6b mocowania, przedstawiony zostat na rys. 11i 2.

W przypadku montowania w szafach sterowniczych zaleca sie stosowanie wy-
muszonego obiegu powietrza.

Na panelu sterownika (rys. 3) rozmieszczono elementy obstugi:
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Rys. 4.1.a. Wymiary gabarytowe i sposéb mocowania sterownika mocy dla
wykonan 40 A, 7T0Ai 125 A.
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Rys. 4.2.a. Wymiary gabarytowe i sposob mocowania sterownika mocy
dla wykonan 200 A, 300A i 450 A.



Bezpieczniki
B1,B2, B3

Rys. 4.2.b. Potozenie bezpiecznikow sterownika mocy dla wykonan 200 A,
300A i 450 A (widok po zdjeciu ostony)

W przypadku montowania w szafach sterowniczych zaleca sie stosowanie
wymuszonego obiegu powietrza.
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Rys. 4.3. Panel.



Diody sygnalizacyjne:

e Control - dioda dwukolorowa [1]; poprawnos¢ zasilania i gotowos$c¢
sterownika do pracy.

e Load - dioda dwukolorowa [2]; przeptyw pradu przez odbiornik
(9dy lodb > 5% In sterownika).

e Stop - dioda czerwona [3]; zewnetrzne wstrzymanie wyzwalania.

e Error - dioda czerwona [4]; btad sterowania lub niewtasciwe

podtgczenie zasilania.
e Over Temp. - dioda czerwona [5]; przekroczenie dopuszczalnej temperatury.
e Fuse Fail - dioda czerwona [6]; przepalenie bezpiecznika.

Potencjometry i przetgcznik:
e S-START - potencjometr [7]; regulacja czasu trwania funkcji miekkiego

startu.
o Limit - potencjometr [8]; ograniczanie pradu odbiornika.
e Span - potencjometr [9]; regulacja wzmocnienia toru wejsciowego.
e Przefacznik - DIP-SWITCH [10]; do konfiguracji wejs¢ analogowych i trybu
sterowania.

4.2. Potaczenia elektryczne

Potaczenia elektryczne nalezy wykona¢ nastepujacymi przewodami:

a) do listwy zaciskowej LZ1 (rys. 4.3) - przewody o przekroju
od 0,35 do 2,5 mm?,

b) do zaciskéw silnopradowych (rys. 4.1 4.2):
wykonanie RP3-1x; 40A - przewody o przekroju min. 16 mm?,
wykonanie RP3-2x; 70A - przewody o przekroju min. 25 mm?,
wykonanie RP3-3x; 125A - przewody o przekroju min. 50 mm?,
wykonanie RP3-4x; 200 A - szyna o przekroju min. 100 mm?,
wykonanie RP3-5x; 300 A - szyna o przekroju min. 200 mm?,
wykonanie RP3-6x; 450 A - szyna o przekroju min. 300 mm?2.

c) do zacisku ochronnego - przewdd (szyna) o przekroju co najmniej

takim jak przewody w obwodzie silno-
pradowym.

4.3. Wybér rodzaju sterowania

W zaleznosci od rodzaju sterowania i wejsciowego sygnatu sterujacego, nalezy
odpowiednio nastawi¢ sekcje przetacznika DIP, zgodnie z tablicg 1.

Rodzaj sterowania nalezy wybra¢ przy odtaczonym zasilaniu UWB, p. 4.5.



Tablica 1.

Sekcja przetacznika DIP
1 3 4 5
Wejsciowy 0.5V 1 0
sygnat sterujacy 0..10V 0 0
0..20 mA 0 0
4..20 mA 0 1
Rodzaj Fazowe . 0 0
sterowania Impulsowe-cykl szybki 0 1
Impulsowe-cykl wolny 1 0
Zatacz-Wytacz 1 1
(zataczanie natychmiast)
Konfiguracja Troj-, szescioprzewodowa* 01
odbiornika /czteroprzewodowa

0 - przetgcznik rozwarty, 1 - przetgcznik zwarty,
- stan wynikajgcy z pozostatych ustawien.

*) - konfiguracja sze$cioprzewodowa odbiornika wymaga korekcji ustawier potencjometru
»~Span” (suwak potencjometru nalezy ustawi¢ na potowe zakresu).

4.4. Podtgczenie sygnatow sterujgcych
4.4.1. Podtgczenie sterowania do listwy zaciskowej LZ1
Podtaczen sygnatéw sterujacych do listwy zaciskowej LZ1, zaleca sie uzycie
przewoddéw ekranowanych oraz osobne prowadzenie instalacji sterowniczej
i instalaciji silnopradowe;.

Wyjscia
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Rys. 4.4. Opis listwy zaciskowej LZ1.
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4.4.2. Wejsciowy sygnat sterujacy

Wejscie Wejscie Regulacja
pradowe: napieciowe:  z potencjometru
0..20 mA, 0.5V,

4..20 mA. 0.10 V. 10kQ
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Rys. 4.5. Podlqczenle sygnatow steru;qcych

5
N

a) Sygnalem analogowym.
Mozliwa jest regulacja z napieciowego lub pragdowego zrodta sygnatu
sterujacego lub z potencjometru. W przypadku sterowania z potencjometru
wejscie napieciowe powinno by¢ ustawione na zakres 0...5 V.

b) Sygnatem impulsowym.

Sygnat sterujacy (4...32 V) nalezy podtaczy¢ na zaciski wejscia napieciowego

In-U, ustawionego na zakres 0...5 V.

4.4.3. wstrzymanie wyzwalania

Rys. 4.6. Wstrzymanie wyzwalania.

Wstrzymanie wyzwalania mozna dokona¢ zwierajac na listwie zaciskowej
zaciski 5V i STOP.

Wejscie STOP jest aktywne w zakresie napie¢ 4...32 V/ 5 mA.
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4.4.4. Wyjscia analogowe

a) Wyjscie U= f (lo)

f(lo)

odbiornika.

Wyjscie U
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Rys. 4.7. Wyjscia analogowe.

D

4.4.5. Wyjscia przekaZznikowe

Przekazniki potprzewodnikowe typu MOSFET.
a) Wyjscie PK1.

sygnalizacja uszkodzenia co najmniej jednego bezpiecznika - Fuse Fail,

btad sterowania lub niewtasciwe podt. zasialnia (brak zasilania lub zta kolejno$¢
faz) - Error.

b) Wyjscie PK2.

12

- aktywny sygnat wstrzymania wyzwalania - STOP,
- przekroczenie dopuszczalnej temp. radiatora - OverTemp.

IN=60 mA/ 230V a.c./d.c.
Ron=35Q
Uizoi= 1500 Vrms

Wyjécia beznapigciowe nie sg
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Rys. 4.8. Wyjscia przekaznikowe.

Wyjscie napieciowe 0...5 V/5 mA, propor-
cjonalne do wartosci praqdu w obwodzie

Uwaga: Pomiar ma charakter orientacyjny



4.5. Podtgczenie zasilania i odbiornika

Zasilanie sterownika (Uktadu Wyzwalania Bramkowego - UWB) nalezy podtaczy¢
do zaciskéw L1 i N listwy LZ1 (rys. 3).

Zasilanie obwodu silnopradowego podtaczy¢ do zaciskéw U1, V1, W1, natomiast
obwdd odbiornika do zaciskow U2, V2, W2, (rys. 1 2). Bezpieczniki w wykonaniu
RP3-1x, 2x i 3x, dostepne sg po zdjeciu ostony, rys. 1.

4.5.1. Podtgczenie odbiornika w uktadzie 3- i 4-przewodowym.
L3
L2
L1
N
PE

[PE] U1 V1 W1 IR
=z

5

=

z

RP3 -
N

2] [val [wa R[]

a) odbiornik 3-przewodowy. J\ Sterowanie
0..5 (10)V

L3

L1

PE

[PE] [u1 V1 w1
RP3 ;
N
[U2]  [v2] [wz =

+ -

Sterowanie

[!] 0..5 (10)V
b) odbiornik 4-przewodowy. A
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4.5.2. Podtaczenie odbiornika w ukfadzie 6-przewodowym.

L3
L2
[PE] U1 V1 W1
RP3
U2 V2
H} - 1+
Sterowanie
0(4)...20 mA

L1
Rys. 9.

N
PE

[T [nufawo[ru] [N

Lz

B

a) odbiornik
6-przewodowy.

5. OBSLUGA STEROWNIKA

Potencjometry ,S-Start’ i ,Limit’ nalezy ustawi¢ na minimum, potencjometr

~Span” ustawi¢ na maksimum. W takim ustawieniu odpowiadajgce im funkcje

sg nieaktywne.

W kolejnosci nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

a) zamontowac sterownik, wg p. 4.1.

b) wykonaé¢ podtaczenia elektryczne, wg p. 4.2, p. 4.4 ip. 4.5.

c) ustawi¢ rodzaj sterowania i wejsciowy sygnat sterujacy, wg p. 4.3.

d) wiaczy¢ zasilanie obwodu odbiornika, nastepnie uktadu wyzwalania
bramkowego UWB, wg p. 4.5.

e) nastawi¢ ograniczenie pradowe*, wg p. 6.4.
Potencjometr ,Limit’ nastawi¢ na maksimum. Obserwujac wskazania przyrzadu
mierzacego prad odbiornika (przy maksymalnej wartosci wejsciowego sygnatu
sterujgcego), nastawi¢ zadang wartos¢ pradu zmniejszajgc nastawe na po-
tencjometrze ,Limit".

f) nastawi¢ opoznienie wyzwalania*, wg p. 6.5.

g) nastawi¢ wzmocnienie toru wejsciowego*, wg p. 6.6.

*) Uzyskanie wtasciwych nastaw za pomocg potencjometréw osigga sie eksperymentalnie
i powinno by¢ wykonywane przez odpowiednio przeszkolonego pracownika.
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6. OPIS RODZAJOW STEROWANIA

6.1. Sterowanie typu zatgcz-wytacz

Przy sterowaniu zatacz-wytacz moc dostarczana do odbiornika opisana jest
nastepujaca zaleznoscia:

F’U{O da X, =0 1]
PI]I'I‘IE[X dla XB’ :><I’I'IBX

gdzie:
Po - moc dostarczana do odbiornika,
Xwe - wartos¢ wejsciowego sygnatu sterujacego.

Sterownik pracuje w trybie przekaznika poétprzewodnikowego. Podanie sygnatu
napieciowego na wejscie sterujace p. 4.4.2 b, powoduje natychmiastowe
zatgczenie pradu odbiornika.

Mozliwe jest zataczanie z wykorzystaniem funkcji Soft-Start. Przebiegi sygnatow
opisujacych dziatanie sterownika dla sterowania typu zatgcz-wytacz pokazano
narys. 6.1.

oo (AN ALANANN NS
R VR VR VRVAVAVAVAVAVAVAVAS

impulsowy

Sygnat wejsciowy Xwe T
\

| zalaczanie natychmiast
Prad w obwodzie T m /\ A /\ “ A /\
odbiornika i R -
‘ t

N

Rys. 6.1 Sterowanie typu zatgcz-wytgcz, przebiegi wystepujgcych sygnatéow
wzgledem przewodu neutralnego - odbiornik rezystancyjny.
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6.2. Sterowanie impulsowe

Sterowanie impulsowe polega na zmianie wspotczynnika wypetnienia i
czgstotliwosci mocy P, dostarczanej do odbiornika w funkcji analogowego sygnatu
sterujacego, przy czym prad wyjsciowy zatgczany jest synchronicznie z przejsciem
napigcia zasilajacego przez zero. Przebiegi sygnatéw pokazano na rys. 6.2.
Warto$¢ mocy w okresie impulsowania wg wzoru [2], okreslona jest zaleznoscig
[3I:

T=T, (N, +N,) [2]

=p [3]

gdzie: T, - okres napigcia zasilajgcego,
N__ - liczba okresow zatagczonych,

zat
Wi - liczba okresow wytaczonych.

Sygnal - x
WEJSCIOWY X oyl ——————— e oo R e —

ciagly h !

Napigcie

=i MR
earerie | TR

Moc R

dooazre, | 1 A
V A 1

Rys. 6.2. Sterowanie impulsowe ze zmienng czestotliwoscig impulsowania,
przebiegi wystepujacych sygnatow.

Sterownik mocy RP3 ma nastepujace rodzaje sterowania impulsowego:
® cykl szybki, w ktorym dla X = 1/2 (X __ - X .),
N, = wa =~ 25, natomiast fi,max =~ 1 Hz,
® cykl wolny, w ktorym dla X = 1/2 (X __ - X_.),
N,, =N,, =250, natomiastf  ~0,1Hz.
gdzie: X - warto$¢ analogowego sygnatu sterujacego,
f. max - Maksymalna czestotliwos¢ impulsowania.

i

i

16



Przebiegi charakterystycznych wielkosci dla sterowania impulsowego pokazano

narys. 6.3.

Wspétczynnik wypetnienia y

A 7. fo, Nzat, Ny,

. . . wa& fo
opisany jest nastepujaca < N
zaleznoscia: w
Nzal
“ T= N, +N
zat wyt
‘ ‘ Xwe
%)‘(max Xr‘naxr

Rys. 6.3. Przebiegi wielkosci charakterystycznych dla sterowania impulsowego
ze zmienng czestotliwoscig impulsowania.

6.3. Sterowanie fazowe

Przy sterowaniu fazowym wystepuje ciggta zmiana mocy dostarczanej do od-
biornika, realizowana przez zmiane kata zataczania pradu odbiornika w funkgcji

analogowego sygnatu sterujgcego.

Przebiegi sygnatéw dla tego sterowania przy odbiorniku rezystancyjnym, poka-

zano narys. 6.4.

Sygnat
wejéciowy ciagty X

|
|
i
Napiecie zasilajace u !
obwod odbiomika |/ \ S\
A
|
|
I

Prad w obwodzie
odbiornika

o

-
-
<
7
<

N

/AN VARVARVA

Rys. 6.4. Sterowanie fazowe, przebiegi wystepujgcych sygnatow.
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6.4. Ograniczenie pradu odbiornika

Jezeli wartos$¢ pradu w obwodzie odbiornika przekroczy wartosci graniczna,
nastawiong za pomocg potencjometru ,Limit’, to zadziata ograniczenie pradowe
bez wzgledu na warto$¢ sygnatu sterujacego.

Ustawienie potencjometru na minimum oznacza wytaczenie dziatania ograni-
czenia pradowego. Wartos$¢ pradu ptynacego w obwodzie odbiornika moze by¢
nastawiana w petnym zakresie warto$ci znamionowej sterownika.

W przypadku przekroczenia wartosci granicznej pradu, dioda ,Load” $wieci na
czerwono.

6.5. Opdbznienie wyzwalania typu migkki start

Funkcja migkkiego startu umozliwia tagodny narost napiecia od zera do wartosci
znamionowej lub wartosci wynikajacej z dziatania ograniczenia pradowego,
w czasie nastawionym za pomoca potencjometru ,S-Start’.

W przypadku sterowania fazowego lub typu zatgcz-wytacz w konfiguracji
zatgczania natychmiast, czas migkkiego startu t ¢ jest regulowany w zakresie
od0do10s.

W przypadku sterowania impulsowego, czas ten wynosi:

1
teg = Tt (5]

i, max
6.6. Regulacja wzmocnienia toru wejsciowego

Do ustawienia wzmocnienia toru wejsciowego stuzy potencjometr ,Span” w za-
kresie regulacji od 50 do 100% wejsciowego sygnatu sterujacego.

UWAGA: W przypadku sterowania odbiornikiem w konfiguracji sze$cioprzewodowej
nalezy ustawi¢ suwak potencjometru ,Span” na potowe zakresu.

6.7. Kontrola i sygnalizacja pradu w obwodzie odbiornika

Przeptyw pradu w obwodzie odbiornika sygnalizowany jest za pomocg dwukolo-
rowej diody ,Load". W czasie normalnej pracy dioda $wieci na zielono, natomiast
w momencie zadziatania ograniczenia pragdowego, Swieci ha czerwono.

6.8. Sygnalizacja poprawnosci zasilania.

Gotowos¢ sterownika do pracy sygnalizowana jest $wieceniem na zielono diody
~Control".

18



6.9. Sygnalizacja przekroczenia maksymalnej temperatury radia-
tora

Przekroczenie temperatury radiatora 85°C, powoduje automatyczne wstrzymanie

wyzwalania oraz wyswietlenie sygnalizacji na diodzie ,Over Temp.” i zataczenie

przekaznika PK2, p. 4.4.6b.

Ponowne uruchomienie sterownika mozliwe jest po ostudzeniu radiatora ponizej

60°C i ponownym zataczaniu zasilania do UWB, p. 4.5.1.

6.10. Sygnalizacja btedu

Sterownik zgtasza btad w nastgpujacych przypadkach:

a) niewtasciwa kolejnos¢ faz,

b) brak zasilania na zaciskach U1, V1 i W1 -jednocze$nie,

c) przez odbiornik ptynie prad pomimo braku impulséw wyzwalajacych, np. wskutek
uszkodzenia modutu tyrystorowego.

W przypadku stwierdzenia btedu nastepuje automatyczne wstrzymanie wyzwa-

lania oraz zaswiecenie diody ,Error’ i zataczenie przekaznika PK1, p.4.4.5a.

Ponowne uruchomienie sterownika mozliwe jest po usunigciu przyczyny awarii

i ponownym zatgczeniu zasilania do UWB, p. 4.5.

6.11. Zabezpieczenie przecigzeniowe

Obwadd wyjsciowy sterownika zabezpieczony jest przed przecigzeniem. Zabezpie-
czenie ustawione jest na 125% pradu znamionowego sterownika. Przekroczenie
tej wartos$ci spowoduje zadziatanie ograniczenia pradowego.
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7. DANE TECHNICZNE

Parametry elektryczne obwodu silnopradowego

Tablica 2
Napiecie Moc Moc Parametry bezpiecznika
Prqlq max. zasilajace max. | tracona -
wyjsclowy obwad odbior- | W tyrys- [ dt oznaczenie/producent
odbiornika nika | torach | przy415V

2 50A 50FE - Bussmann
40 A | 3~400V/50Hz | 30kW | <200 W | 440 [A%] 6.9 gRB 000 BS 88/50 - FERRAZ
» 2 100A 100FE - Bussmann
70A 3~400V/50 Hz | 53 kW | <350 W | 3600 [A%] 5.9 URB 000 BS 881100 - FERRAZ
» 2, 160 (200) A 200FEE - Bussmann
125 A | 3~400V/50 Hz | 95kW | <600 W | 9600 [A%)] 6.9 URB 000 BS 88/160 - FERRAZ
200 A | 3-400V/50 Hz | 152kW | <950 W | 28500 [a%s] | 2304 250FM - Bussmann
6.9 URC 000 BS 882/250 - FERRAZ
300 A | 3-400 V/50 Hz | 229 KW |< 1500 W| 68500 [azs] | 33LA 350FM - Bussmann
6.9 URC 000 BS 882/355 - FERRAZ
450 A | 3-400 V/50 Hz | 343 KW |< 2200 W | 180000 [a%s] | S00A S00FMM - Bussmann
6.9 URC2.000 BS 882/500 - FERRAZ

Obciazenie minimalne

Prad uplywu w obwodzie
tyrystora

Rodzaj odbiornika

1% zakresu pradu wyjsciowego
I, sterownika

<20 mA
rezystancyjny lub rezystancyjno-
indukcyjny wg PN-EN 60947-4-2
oraz PN-EN 60947-4-3

Parametry elektryczne obwodu

zasilania i sterowania:

- napiecie zasilajagce UWB

- czestotliwos¢ napiecia
zasilajacego

- poboér mocy

- wejscie sterujgce napigciowe

- wejscie sterujace pradowe

- wejscie sterujgce impulsowe

20

195...230...253 V a.c.

50 Hz
<8VA

0.5V

0..10V
0(4)...20 mA
0/4..32V

R, =20 kQ
R, =40 kQ
R,=125Q
R, =20 kQ



- wejscie sygnatu STOP

- obcigzalnos¢ wyjscia 5 V

- obcigzalnos¢ wyjscia lo

- obcigzalnos¢ wyjsé
przekaznikowych

Pozostate parametry:
- temperatura pracy
- temperatura magazynowania
- wilgotnosé
- pozycja pracy
- wymiary:
- wykonania 40 A, 70 A, 125 A
- wykonania 200 A, 300 A, 450 A
- masa:
- wykonania 40 A, 70 A, 125 A
- wykonania 200 A, 300 A, 450 A

Wymagania bezpieczenstwa:

- maksymalne napiecie pracy
wzgledem ziemi

- stopien zanieczyszczenia
- kategoria instalaciji
- stopien ochrony obudowy

4..32 V/5 mA
25 mA
5mA/5V

60 MA/350 V,R_ =35Q,
LJizol =1500 VRMS

0...40°C

-25...55°C

< 90%, niedopuszczalne skroplenia
pionowa

212 x 318 x 177 mm
383 x 433 x 281 mm

8,5 kg
37 kg

320 V dla obwoddw mocy i zasilania,
50 V dla pozostatych obwoddéw

2

1

IP0O0 wg PN-EN 60529

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna:

- odpornos$é na zakiécenia  PN-EN 60947-4-2, PN-EN 60947-4-3
- emisja zakiocen PN-EN 60947-4-2, PN-EN 60947-4-3

Sterownik mocy RP3 spetnia wymagania normy PN-EN 60947-4-2, PN-EN 60947-4-3.

Zdolno$¢ przecigzeniowa sterownika jest okreslona parametrami zastosowanego bezpiecz-
nika.

OSTRZEZENIE:

Ten produkt ma klase wyposazenia A. Oznacza to, ze w $rodowisku mieszkalnym moze on
powodowac zaktdcenia radiowe co z kolei moze wymagac od uzytkownika zastosowania
dodatkowych $rodkéw ograniczajgcych zaburzenia.

W przypadku sterowania fazowego, sterownik spetnia wymagania kompatybilno$ci elektro-
magnetycznej pod wzgledem emisji zaktocen, tylko przy pracy w poblizu przej$cia napiecia
zasilajgcego przez zero.
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8. KOD WYKONAN
Tablica 3

Sterownik mocy RP3 X| X

Zakres pradowy:

prad wyj$ciowy maksymalny 40 A
prad wyjéciowy maksymalny 70 A
prad wyjsciowy maksymalny 125 A
prad wyj$ciowy maksymalny 200 A
prad wyjéciowy maksymalny 300 A
prad wyjsciowy maksymalny 450 A

napiecie odbiornika:
3~400Va.c.
50 Hz

oA WN=

Préby odbiorcze:

bez dodatkowych wWymagan ...........ccccooiiieiiiiiiiice e 0
z atestami Kontroli Jako$ci.
INNE WYMAGANIA. ........eeiiiiiieiieee et

Przyktad zamoéwienia:

Sterownik mocy RP3 3 0 oznacza wykonanie sterownika na prad wyjsciowy 125 A, bez
dodatkowych wymagan.

9. KONSERWACJA

Sterownik mocy RP3 nie wymaga okresowej konserwaciji.
W przypadku wymiany uszkodzonego bezpiecznika, nalezy:

- odiaczy¢ zasilanie sterownika od strony zaciskow silnopradowych
i listwy zaciskowej LZ1,

- zdja¢ ostony, rys. 4.1.,4.2
- zdjg¢ ostone, rys. 1 (dotyczy tylko wykonan 40 A, 70 A i 125 A),
- wymienié bezpieczniki B1, B2 lub B3, na nowe typu zgodnie z tablicg 2.

Uwaga: Radiator moze byc¢ goracy. Nalezy zachowac¢ ostroznosc.

W przypadku innych uszkodzen nalezy przesta¢ urzadzenie do naprawy do Dziatu
Serwisu LUMEL S.A.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za usterki i awarie wynikajace
z instalowania oraz uzytkowania urzadzenia nie zgodnie z wymogami eksploatac;ji
i obstugi w zakresie parametréw technicznych.
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LUMEL

LICZY SIE WSZYSTKO

LUMEL S.A.

ul. Sulechowska 1, 65-022 Zielona Géra
tel.: +48 68 4575100
www.lumel.com.pl

Informacja techniczna:
tel.: (68) 4575306, 4575 180
e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Realizacja zaméwien:
tel.: (68) 4575 207, 4575 209, 45 75 218, 4575 341

Pracownia systeméw automatyki:
tel.: (68) 4575 228,4575 117

Laboratorium:
tel.: (68) 4575161
e-mail: laboratorium@lumel.com.pl

RP3-07A



